
Controllo di un incrocio veicolare con chiamata pedonale tramite PLC 

Il progetto si propone di ingegnerizzare, sia a livello hardware che software, l'automazione di un 

incrocio stradale che regola il flusso di due direttrici: la direttrice veicolare (Auto) e la direttrice 

pedonale (Pedoni). 

 

L’idea alla base del progetto nasce dall'esigenza di superare i limiti strutturali e l'inefficienza 

energetica dei vecchi sistemi semaforici a logica cablata o a ciclo temporizzato fisso. 

Nelle moderne contestualizzazioni di Smart City, un incrocio semaforico deve configurarsi come un 

sistema adattivo, sicuro e interattivo. 

 

https://youtu.be/EPBJ0uaH6ho?is=UuqlGJw8U6UhtYiH 
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